
城市道路交通智能控制系统

1 背景及意义

近年来我国大多数城市普遍存在交通拥堵现象，尤其在出行高峰期间，经常出现历时长、范围

广、影响大拥堵情况，为此国家先后提出利用大数据、人工智能、云计算、物联网等技术推动和发

展智能交通。虽然国内部分先发城市在智能交通管理系统建设方面取得了长足发展，但作为城市道

路交通管控的核心 —－ 交通控制系统，仍然存在协议相对封闭，本地化服务和后续研发升级面临

困难；检测数据融合度不高，深入利用有限；交通信号优化主要依赖人工，无法实施区域自动协调

及大规模高复杂度较场景优化等问题。

2 技术解决方案

针对城市道路交通管控需求，基于先进的交通控制理念和软件架构设计方式，采用数据与控制

分离、控制与设备分离、虚拟信号驱动器等模式，实现多源检测数据接入与融合和多类型交通信号

控制器的快速接入，充分解放了信号控制能力，系统可执行包括区域自适应、动态方案选择、绿波

协调、反溢流、大小周期、多时段等多种控制策略。同时利用强大的地图数据资源，可快速完成路

口建模、勤务路线设定等工作。

图 1 产品整体架构



图 2 产品形式示意图

3 系统特点

（1）先进的控制理念

◆双 SD 架构：即“场景驱动、软件定义”，通过提炼城市交通出行需求的类型，以场景模式设

计包括自适应控制、公交优先、有轨优先、车路协同等，通过灵活的软件架构实现各类控制算法；

◆双 Separation 架构：即“数据与控制分离，控制与设备分离”，创新性提出交通信号控制

虚拟化驱动引擎和内部数据交换校准接口，实现了对于多类型检测设备和多类型信号设备的快速接

入。

（2）灵活可靠的软硬件部署方式

◆高可靠：采用“功能解耦，多模块监控”的设计理念，实现系统各功能的独立运行、监控和

备份；利用快速数据校验机制、快速数据备份机制和快速数据恢复机制实现系统可靠运行保障；采

用虚拟化技术，实现多级别系统可靠运行监控；

◆高灵活：可接入多类型智能信号控制机；采用“一体多模（一体化多模块）”设计理念，实

现系统功能上的高内聚、低耦合，可根据用户需求快速更新功能模块；人性化设计，实现路网、交

叉口点位及车道自动识别，勤务线路快速自适应生成等采用虚拟化技术，实现系统的快速部署、迁

移等工作。

4 应用推广

（1）北京市昌平区城区交通信号控制系统项目；

（2）山东省潍坊市城市交通信号控制系统项目；

（3）吉林省长春市城市交通信号控制系统项目。



图 3 多源数据融合城市道路交通智能管控系统
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